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บทคัดยอ 

 การวิจัยนี้  มีวัตถุประสงคเพื่อการออกแบบและสราง

ชุดทดลองเคลื ่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิล

คอนโทรลเลอร  เพื ่อประเมินคุณภาพเครื่องมือสำหรับ 

ชุดทดลองเคลื ่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิล

คอนโทรลเลอร กลุมตัวอยางที่ใชในการประเมินในครั้งนี้

คือ  ชางสถานประกอบการที่มีประสบการณ  การทำงาน

ไมนอยกวา  5  ป  จำนวน  5  คน  เครื่องมือที่ใชในการ

เก็บรวบรวมขอมูลคือ  แบบสอบถามประเมินความคิดเห็น

ในชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิล

คอนโทรลเลอร  และทำการวเิคราะหขอมูลโดยใชคาเฉลี่ย

และสวนเบี่ยงเบนมาตรฐาน  ผลการวิจัยพบวา  ชุดทดลอง

เคลื่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

มีลักษณะโครงสราง  ขนาดความกวาง  25  เซนติเมตร 

ยาว  40  เซนติเมตร  น้ำหนัก  2  กิโลกรัม  เพ่ือใชในการ

ฝกทักษะและเขียนโปรแกรม  เพื่อฝกการถอดประกอบ

ชิ้นงานการเคลื่อนยายได  ผลการประเมินความคิดเห็น

ดานคุณภาพของชุดทดลองเคลื ่อนยายวัตถุทำงานดวย

โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร  อยูในระดับดีมาก  และมี

ความพึงพอใจตอการออกแบบและสรางเครื่องมือสำหรับ

ถอดและประกอบชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุทำงานดวย

โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอรอยูในระดับมาก 
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Abstract 

 The  objective  of  this  research  is  to  design  

and  create  an  experimental  set  for  moving 

objects  using  a  programmable  controller.  To 

evaluate  the  quality  of  the  tools  for  the  

experimental  set  of  moving  objects  using   

a  programmable  controller.  The  sample  group 

used  in  this  evaluation  were  experienced  

establishment  technicians.  Working  for  not  less  

than  5  years,  number  of  5  people  the  tool  

used  to  collect  data  was  a  questionnaire  to  

evaluate  opinions  in  the  experimental  set  of  

moving  objects  working  with  a  Mable  Controller  

program.  And  analyzed  the  data  using  mean  

and  standard  deviation.  The  results  showed  

that  the  object  moving  experiment  set  was  

operated  with  a  programmable  controller.  Has  

a  structure  Width  25  cm,  length  40  cm,  

weight  2  kg,  for  use  in  training  skills  and  

programming.  To  practice  disassembling  and  

assembling  moving  pieces.  The  results  of  the  

evaluation  of  opinions  on  the  quality  of  the  

experimental  set  of  moving  objects  with  a  

programmable  controller  were  at  a  very  good  

level.  And  there  was  a  high  level  of satisfaction  

with  the  design  and  construction  of  tools   for  

disassembling  and  assembling  experimental  sets  
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for  moving  objects  and  working  with  a  

programmable  controller. 
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1. บทนำ 

 ปจจุบันระบบอัตโนมัติท่ีนำมาใชงานในวงการอุตสาหกรรม

การผลิต  ไดถูกนำมาใชแทนแรงงานมนุษยในงานที่ตอง

ทำอยางตอเนื่องตลอด  24  ชั่วโมง  งานที่ตองทำซ้ำ ๆ  

กันตลอดเวลางานที่เปนอันตราย  งานที่หนักและยากเกิน

ที่มนุษยจะทำไหว  ปกติมนุษยก็สามารถทำงานไดทุกอยาง

แตขอจำกัดของมนุษยน้ันไมสามารถทำงานไดอยางตอเนื่อง

ยาวนานจะเกิดความเหน็ดเหนื่อยเมื่อยลาจึงตองมีการ

พักผอน  เมื่อคนทำงานในที่อันตรายเชนงานที่เกี ่ยวกับ

สารเคมีที่มีพิษ  ถาปองกันไมดีก็จะมีผลตอสุขภาพได  เมื่อ

เปนขอจำกัดอยางนี้หุนยนตก็จะเขามามีบทบาทในการ

ทำงานดังกลาวและขอดีของการที่มีหุนยนตทำงานแทน

คนนั้นนอกจากที่กลาวไวขางตนแลว  ประสิทธิภาพการ

ทำงานก็จะดีขึ ้น  มีความแนนอน  แมนยำ  สามารถ

ทำงานผลิตไดโดยไมตองพักจำนวนชิ้นงานที่ทำก็มากข้ึน 

ทำงานไดโดยไมมีวันหยุด  สวนขอเสียก็มี  เชนมีราคาสูง 

ตองมีผูชำนาญการในการควบคุมหุ นยนต  ไมเหมาะใน

โรงงานที่กำลังผลิตนอยแขนกลอุตสาหกรรมที่เราพบเห็น

ไดโดยทั่วไป  ระบบอัตโนมัติกำลังเปลี่ยนแปลงอุตสาหกรรม

การผลิต  การเคลื่อนท่ีระบบอัตโนมัติไดตามโปรแกรมทีไ่ด

ตั้งไวนอกจากมอเตอร  ที่มีขนาดใหญที่นำมาใชในงานหนัก

อาจจะใชมอเตอรไฮดรอลิกสหรือมอเตอรลมนิวแมติกส แทน

ก็ได  แขนกลจะมีระบบเซ็นเซอรไวคอยตรวจจับการ

ทำงานเพื่อใหระบบอัตโนมัติเคลื่อนที่ไดอยางถูกตอง    

 ผูวิจัยจึงไดออกแบบและสรางชุดทดลองเคลื่อนยาย

วัตถุทำงานดวยระบบนิวเมติกสควบคุมการทำงานโดย

โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร  โดยผูวิจัยไดรวมกัน  เพ่ือ

ชวยในการแกปญหาในการปฏิบัติงาน  และทำใหการ

ทำงานมีความสะดวกรวดเร็วขึ้น 

 

 

 

 

2. วัตถุประสงคการวิจัย 

 2.1 เพ่ือออกแบบและสรางชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุ

ทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

 2.2 เพื่อประเมินคุณภาพชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุ

ทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

 

3. วิธีการดำเนินการวิจัย 

 การวิจัยครั้งนี้เปนการวิจัยพัฒนาชุดทดลองเคลื่อนยาย

วัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร  ประจำ

ภาคเรียนที่  2  ปการศึกษา  2565  สาขาวิชาเทคโนโลยี

เมคคาทรอนิกสและหุนยนต  วิทยาลัยเทคนิคสมุทรสาคร  

สถาบันการอาชีวศึกษาภาคกลาง  5 

 3.1 ออกแบบชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุทำงานดวย

โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร  เพื่อใชสำหรับการแกปญหา

ที่เกิดข้ึนในในสถานประกอบการ  มีวัตถุประสงคเพ่ือสราง

เครื่องมือสำหรับถอดและประกอบชุดทดลองเคลื่อนยาย

วัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอรโดยมุงเนน

ประโยชนในดานความรวดเร็วในการปฏิบัติงานและลด

ปญหาที่เกิดขึ้นในสถานประกอบการ  โดยจัดทำ  ชุดทดลอง

เคลื่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร

มีการประเมินคุณภาพโดยผูเชี่ยวชาญที่มีความรูความสามารถ

ทางดานการถอด  ประกอบ  และเขียนโปรแกรม  หรือ

ชางในสถานประกอบการ  ที่มีประสบการณ  การทำงาน

ไมนอยกวา  5  ป  จำนวน  5  คน  แบบสอบถามประเมิน

คุณภาพชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรม เม

เบิลคอนโทรลเลอรได  คาเฉลี่ยอยูในเกณฑดีมาก  ไดเทากับ  

4.68  ( 𝑥̅ =  4.68 ) ซึ่งและคะแนนสวนเบี่ยงเบนมาตรฐาน  

ไดเทากับ  0.12  (S.D.  =  0.12)  ซึ่งถือวาผูเชียวชาญมีความ

คิดเห็นสอดคลองกัน  ด ังนั ้นจึงสรุปไดวาช ุดทดลอง

เคลื่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร

สามารถทำงานไดตรงตามวตัถุประสงค 
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ภาพท่ี  1  ชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุทำงานดวย . 

โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

 

 3.2 สรางชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรม

เมเบิลคอนโทรลเลอร  เพื่อหาประสิทธิภาพ  ในการใชงาน

โดยมีวัตถุประสงคเพ่ือแกปญหาที่เกิดข้ึนในสถานประกอบการ  

ซึ่งสามารถทำใหลดเวลาและแกไขการนำกลับมาใชบริการ

ซ้ำของผูใชบริการชางซอมบำรุงในสถานประกอบการ  ซึ่ง

เหมาะสมกับอุตสาหกรรมการซอมบำรุงเครื่องจักรกล

ขนาดยอมและขนาดใหญ  จนถึงใชในการฝกทักษะใน

สถานศึกษาทางดานอุตสาหกรรมที่สอนทางดานระบบ

อัตโนมัติในระดับตาง ๆ  และผูวิจัยไดออกแบบ  และสราง

เครื่องมือถอดประกอบซีลเพลาขางรถยนตขึ้นมาไดโดย 

ไดทำการทดลองและปรับปรุงจนเครื่องมือถอดและประกอบ

ชุดทดลองเคลื ่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิล

คอนโทรลเลอร  สามารถใชงานไดอยางสมบูรณ  จึงได

สรางแบบสอบถามขึ้นมาเพื ่อประเมินหาประสิทธิภาพ 

จากนั้นเชิญผูเชี ่ยวชาญที่มีความรูความสามารถทางดาน

ระบบอัตโนมัติ  หรือชางเทคนิคในสถานประกอบการ  มา

ประเมินประสิทธิภาพของเครื่องมือถอดและประกอบระบบ

อัตโนมัติโดยผูวิจัยทำการทดสอบโดยใชเครื่องมือที่ผูวิจัย

สรางขึ้นและใหผูเชี่ยวชาญ  ประเมินผลงในแบบสอบถาม

แลวนำผลที่ไดจากการประเมินของผู เชี ่ยวชาญในแบบ

ประเมินทั้ง  12  ขอ  เพ่ือนำมาหาคาคะแนนเฉลี่ย (𝑥̅) ได

เทากับ  4.87  ซึ ่งอยู ในเกณฑเห็นดวยอยางยิ ่งสวน

เบี่ยงเบนมาตรฐาน  (SD)  เทากับ  0.12  ซึ ่งไมเกิน  10   

 

 

 

จึงสรุปไดวาเครื่องมือถอดประกอบเคลื่อนยายระบบ 

อัตโนมัติ  ที ่ผ ู ว ิจัยสรางขึ ้นเปนไปตามสมมติฐานและ

วัตถุประสงคที่ตั้งไวอยางมีนัยสำคัญทางสถิติ 

 3.3 สถิติที ่ใชในการวิเคราะหขอมูลคือ  คารอยละ 

คาเฉลี ่ย  (𝑥̅)  ปรากฏวาโดยภาพรวมแลวชุดทดลอง

เคลื่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

ในผลการวิเคราะหขอมูลดานคุณภาพมีคุณภาพอยู ใน

ระดับดีมาก  คาเฉลี ่ย  (𝑥̅=4.7)  และสวนเบี ่ยงเบน

มาตรฐาน  (SD=0.47)  และผลการวิเคราะหขอมูลดาน

ประสิทธภิาพอยูในระดับดีมาก  มีคาเฉลี่ย  (𝑥̅=4.7)  และ

สวนเบี่ยงเบนมาตรฐาน  (SD=0.47) 

 3.4 กลุมเปาหมาย 

  กลุ มเปาหมาย  ไดแก  ผูเชี ่ยวชาญที่มีความรู

ความสามารถทางดานระบบอัตโนมัติ  หรือชางเทคนิคใน

สถานประกอบการ  ที่มีประสบการณการทำงานไมนอย

กวา  5  ป  จำนวน  5  คน 

 3.5 ขั้นตอนการสรางเครื่องมือ  มีดังนี ้

  3.5.1 เตรียมอุปกรณและเครื่องมือถอดชุดทดลอง

เคลื่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

ดังภาพที ่ 2 

 

ภาพท่ี  2  เตรียมอุปกรณและเคร่ืองมือถอดและประกอบ 

ชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถทุำงานดวยโปรแกรมเมเบิล

คอนโทรลเลอร 

 

  3.5.2 ทำการวางเครื ่องมือถอดและประกอบ 

ชุดทดลองเคลื ่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิล

คอนโทรลเลอร  ดังภาพที่  3 
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ภาพท่ี  3  ทำการวางเครื่องมือถอดและประกอบ 

ชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรม 

เมเบิลคอนโทรลเลอร 

 

  3.5.3 ทำการประกอบโดยใชเครื่องมือและติดตั้ง

ประกอบชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรม

เมเบิลคอนโทรลเลอร 

 

ภาพท่ี  4  ชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุทำงาน 

ดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

 

4. การสรางเคร่ืองมือท่ีใชในการวิจัย  มีดังนี ้

 เปนแบบสอบถามเกี่ยวกับดานการออกแบบและดาน

การใชงานเครื่องมือสำหรับถอดและประกอบชุดทดลอง

เคลื่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

 4.1 การสรางเครื่องมือที่ใชในการวิจัยเปนแบบสอบถาม

เก่ียวกับดานการออกแบบและดานการใชงานเครื่องมือสำหรบั

ถอดและประกอบชุดทดลองเคลื ่อนยายวัตถุทำงานดวย

โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอรซ ึ ่งมีข ั ้นตอนการสราง

ตอไปนี้ 

  4.1.1 ศึกษาขอมูลเบื ้องตนโดยศึกษาหลักการ

ทฤษฎีและเอกสารท่ีเกี่ยวของเกี่ยวกับการสรางแบบสอบถาม 

เพื่อเปนแนวคิดและเปนแนวทางในการสรางแบบสอบถาม

เกี่ยวกับเครื่องมือถอดและประกอบชุดทดลองเคลื่อนยาย

วัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

  4.1.2 ทำการออกแบบสอบถามเกี่ยวการสราง

เครื่องมือถอดและประกอบชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุทำงาน

ดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

  4.1.3 นำเสนอแบบสอบถามเกี ่ยวกับการสราง

ชุดทดลองเคลื ่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิล

คอนโทรลเลอรใหกับผูเชี ่ยวชาญ  จำนวน  5  คน  เพ่ือ

ตรวจสอบความถูกตอง  หากพบขอผิดพลาดก็นำไปทำ

การแกไขซึ่งมีข้ันตอนการสรางตอไปนี ้

   4.1.3.1 ศึกษาขอมูลเบื ้องตนโดยศึกษา

หลักการทฤษฎีและเอกสารที่เกี่ยวของเกี่ยวกับการสราง

แบบสอบถาม  เพื ่อเป นแนวค ิดและเปนแนวทางใน 

การสรางแบบสอบถามเกี่ยวกับชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุ

ทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

   4.1.3.2 ทำการออกแบบสอบถามเกี่ยวกับ

การสรางชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรม

เมเบิลคอนโทรลเลอร 

   4.1.3.3 นำเสนอแบบสอบถามเกี ่ยวกับ

การสรางชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรม

เมเบิลคอนโทรลเลอรใหกับผูเชี่ยวชาญ  จำนวน  5  คน 

เพื่อตรวจสอบความถูกตอง  หากพบขอผิดพลาดก็นำไป

ทำการแกไข 

   4.1.3.4 ปร ับปร ุ งตามคำแนะนำของ

ผูเช่ียวชาญพิจารณา 

   4.1.3.5 จัดทำแบบสอบถาม  เพื ่อใชใน

การสอบถามเกี่ยวกับการสรางชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุ

ทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

 

5. การเก็บรวบรวมขอมูล 

 การทดลองออกแบบและสรางชุดทดลองเคลื่อนยาย

วัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอรมีขั้นตอน 

ดังนี ้

 5.1 เชิญและนัดหมายผูเช่ียวชาญ  จำนวน  5  ทาน 

 5.2 ผูศึกษาสาธติวิธีการทดลองใชชุดทดลองเคลื่อนยาย

วัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 
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 5.3 ผูเชี่ยวชาญทำการประเมินคุณภาพตามแบบประเมิน

ที่ผูศึกษาเตรียมไว 

 5.4 เก็บรวบรวมขอมูลจากผูเชี่ยวชาญ 

 

6. การวิเคราะหขอมูล 

 การวิเคราะหขอมูล  นำผลที่ไดจากแบบประเมินของ

ผูเชี ่ยวชาญ  นำมาวิเคราะห  ขอมูล  โดยกำหนดระดับ

การประเมิน  ดังนี ้

 4.50 - 5.00  หมายถึง  มีระดับการประเมินดีมาก 

 3.50 - 4.49  หมายถึง  มีระดับการประเมินด ี

 2.50 - 3.49  หมายถึง  มีระดับกาประเมินพอใช 

 1.50 - 2.49  หมายถึง  มีระดับการประเมินควรปรับปรุง 

 1.00 - 1.49  หมายถึง  มีระดับการประเมินตองปรับปรุง 

 

7. ผลการวิจัย 

 7.1 ผลการออกแบบและสรางชุดทดลองเคลื่อนยาย

วัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

  7.1.1 ไดชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุทำงานดวย

โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

 
ภาพท่ี  5  การออกแบบชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุ

ทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

ชิ้นงานทั้งหมดประกอบเขาดวยกัน 

 

 

ภาพท่ี  6  สรางชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุทำงานดวย

โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร ชิ้นงานท้ังหมด 

พรอมตอสายลมและวายริ่งสายไปสมบูรณ 

 

 7.2 ผลการประเมินคุณภาพดานการออกแบบและ

โครงสรางดานการใชงานตามความคิดเห็นของผูเช่ียวชาญ 

  7.2.1 ผลการวิเคราะหขอมูลดานการออกแบบ 

 

ตารางที ่ 1  แสดงคาเฉลี่ย  สวนเบี ่ยงเบนมาตรฐาน

ของ  แบบประเมินดานคุณภาพ  (n=5) 

 

รายการประเมิน (𝒙ഥ) (S.D.) 
ระดับ

คุณภาพ 

1. การออกแบบและความเหมาะสม

กับการใชงาน 

4.80 0.44 ดีมาก 

2. ความเหมาะสมในการจัดวาง

ตำแหนงอุปกรณ 

4.80 0.44 ดีมาก 

3. ความคงทนแข็งแรง 4.40 0.54 ดี 

4. ความนาสนใจชุดทดลองชุดทดลอง

เคลื่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรม

เมเบิลคอนโทรลเลอร 

4.60 0.54 ดีมาก 

5. สะดวกตอการเคล่ือนยาย 4.80 0.44 ดีมาก 

คาเฉลีย่ 4.70 0.47 ดีมาก 

 

  จากตารางที ่  1  ผลการวิเคราะหขอมูลแบบ

ประเมินจากผูเช่ียวชาญ พบวา ดานคุณภาพเฉลี่ยรวม  อยู

ในระดับด ีมาก  (𝒙ഥ=4.70)  โดยจำแนกเปนรายขอ 

ไดแก การออกแบบและความเหมาะสมกับการใชงาน  อยู

ในระดับดีมาก  (𝒙ഥ =4.80)  รองลงมาคือความเหมาะสมใน

การจ ัดวางตำแหน  งอ ุปกรณ   อย ู  ในระด ับด ีมาก 

(𝒙ഥ =4.80)  วัสดุที่ใชผลิตโครงสรางมีมาตรฐาน  อยูใน

ระดับดีมาก  (𝒙ഥ=4.80)  สะดวกตอการเคลื่อนยาย  อยูใน
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ระดับดีมาก (𝒙ഥ=4.80)  ความนาสนใจชุดทดลองเคลื่อนยาย

วัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร  อยู ใน

ระดับดี  (𝒙ഥ=4.60)  ความเหมาะสมของโครงสรางและ

ความแข็งแรงคงทน  อยูในระดับด ี (𝒙ഥ=4.40)  ตามลำดับ 

  7.2.2 ผลการวิเคราะหขอมูลดานการนำไปใชงาน 

 

ตารางที่ 2 แสดงคาเฉลี่ย  สวนเบ่ียงเบนมาตรฐานของ 

แบบประเมินดานประสิทธิภาพ  (n=5) 

 

รายการประเมิน (𝒙ഥ) (S.D.) 
ระดับ

ประสิทธิภาพ 

1. ความเหมาะสมในการใชงานชุด

ทดลองเคลื่อนยายวตัถุทำงานดวย

โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

5.00 0.00 ดีมาก 

2. สามารถลดเวลาฝกทักษะชุด

ทดลองเคลื่อนยายวตัถุทำงานดวย

โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

4.60 0.54 ดีมาก 

3. การตดิตั้งอุปกรณสะดวกรวดเร็ว 4.60 0.54 ดี 

4. ขั้นตอนการใชงานงายไมซับซอน 4.60 0.54 ดีมาก 

5.ความปลอดภยัในการใชงานถอด

และประกอบและเขียนโปรแกรม 

4.60 0.54 ดีมาก 

6. ซอม/บำรุงรักษาไดสะดวก 4.80 0.44 ดีมาก 

คาเฉลีย่ 4.68 0.15 ดีมาก 

 

  จากตารางท่ี  2  ผลการวิเคราะหขอมูลแบบประเมิน

จากผูเชี่ยวชาญ  พบวาดานประสิทธิภาพเฉลี่ยรวม อยูใน

ระดับดีมาก  (𝒙ഥ=4.68)  โดยจำแนกเปนรายขอ  ไดแก  เพ่ือ

สงเสริมใหผูเรียนเกิดการเรียนรูและการออกแบบชุดทดลอง

เคลื่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร  

อยูในระดับดีมาก  (𝒙ഥ=5.00)  ซอม/บำรุง รักษาไดสะดวก  

อยูในระดับดีมาก  (𝒙ഥ=4.80)  สามารถลดเวลาในการถอด

และประกอบชุดทดลองเคลื ่อนย ายวัตถุทำงานดวย

โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร  อยูในระดับดี (𝒙ഥ=4.60)  

การติดตั ้งอุปกรณสะดวก  รวดเร็ว  อยู ในระดับดีมาก  

(𝒙ഥ=4.60)  ขั้นตอนการใชงานงายไมซับซอน  อยูในระดับดี

มาก  (𝒙ഥ=4.60)  ความปลอดภัยในงานถอดและประกอบ  

และเขียนโปรแกรมการใชงานชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุ

ทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร อยูในระดับดี

มาก (𝒙ഥ=4.60)  ตามลำดับ 

 

8. การอภิปรายผลการวิจัย 

 วิจัยครั้งนี้จะไดชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุทำงานดวย

โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอรไดสะดวกและสามารถใช

งานไดจริง  มีคุณภาพของชุดฝกจัดอยูในระดับดีมากมี

คาเฉลี่ยเทากับ 4.70 (𝒙ഥ = 4.70) และคาเบี่ยงเบนมาตรฐาน 

เทากับ 0.47 (S.D = 0.47)  ซึ่งสอดคลองกับงานวิจัยของ  

Chusaeng , Suwanchan และ Sunthonkanok  phong  

ทั ้งนี ้ เพราะวาชุดทดลองเคลื ่อนยายวัตถุทำงานดวย

โปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอรที่สรางขึ้น เปนชุดฝกที่มี

การจัดสรางอยางเปนระบบตามแนวทางการออกแบบชุด

สื่อการเรียนการสอนและไดผานการตรวจสอบและคำแนะนำ

จากผูเชี่ยวชาญ  ผลการวิจัยจึงพบวาชุดทดลองเคลื่อนยาย

วัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร ที่สรางขึ้นมี

คุณภาพเปนที่ยอมรับของผูเชี่ยวชาญ  โดยสามารถนำไปใช

ในการเร ียนการสอนได อย างม ีประส ิทธิภาพที ่ม ีการ

ออกแบบ  และครอบคลุมเนื้อหาตามจุดประสงคทำใหงาย

ตอการเขาใจและผู ที ่สนใจสามารถนำชุดฝกนี้ไปสรางและ

พัฒนาเพื่อเปนประโยชนสำหรับในการเรียนการสอนตอไป 

 

9. ขอเสนอแนะจากการวิจัย 

 9.1 ขอเสนอแนะเพ่ือการพัฒนา 

  9.1.1 ควรมีการจัดทำใบงาน  รวมจนถึงเงื่อนไข

ในแตละใบงานกอน  แลวทำการศึกษาการใชโปรแกรม

ทำงานอยางเปนระบบครบถวนสมบูรณของชุดทดลอง

เคลื่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร 

  9.1.2 ประสิทธิภาพในการออกแบบและสราง 

ชุดทดลองเคลื ่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิล

คอนโทรลเลอร 

 9.2 ขอเสนอแนะในการทำวิจัยครั้งตอไป 

  9.2.1 ควรมีการศึกษาปญหา  อุปสรรค  โอกาส 

ของการสรางและออกแบบเกี่ยวกับการออกแบบและสราง

ชุดทดลองเคลื ่อนยายวัตถุทำงานดวยโปรแกรมเมเบิล

คอนโทรลเลอร  เพ่ือนำไปใชในการพัฒนางานศึกษา  ตอไป 

  9.2.2 ควรมีการศึกษาดานอื่นๆ  ที่นอกเหนือจาก

การออกแบบและสรางชุดทดลองเคลื่อนยายวัตถุทำงาน

ดวยโปรแกรมเมเบิลคอนโทรลเลอร  ที ่ผู ศึกษาไดทำการ 

ศึกษาไปแลวขางตน  เพื ่อใหงานศึกษาเกิดขอคนพบท่ี

แตกตางนวัตกรรม  สิ่งประดิษฐ  และงานสรางสรรคที่มี
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คุณภาพ  เพื่อทันตอการเปลี่ยนแปลงของเทคโนโลยี  และ

ภาคอุตสาหกรรมสมัยใหมตอไป 
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