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บทคัดยอ่ 
        การวิจัยครั้งน้ีมีวัตถุประสงค์เพ่ือ  สร้างเครื่องควบคุม
ระดับความชื้นในดิน เพ่ือรักษาระดับความชื้นในดินให้คงที่  
โดยมีการตรวจเช็คระดับความชื้นในดิน  หากระดับความชื้น
ลดลงต่่ากว่าการต้ังค่า จะมีการจ่ายฉีดพ่นน่้าให้แก่ดินเพ่ือท่า
การเพ่ิมความชื้นในดิน ให้มีระดับความชื้นในดินเพ่ิมข้ึน 
หากระดับความชื้นเพ่ิมข้ึนเท่ากับหรือมากกว่า ระดับ
ความชื้นในดินที่ท่าการต้ังค่าไว้ เครื่องจะหยุดการจ่ายฉีดพ่น
น่้าให้กับดิน ในการตรวจวัดระดับความชื้นในดิน ถูกก่าหนด
รอบการตรวจเช็คเป็นวินาที  การน่าไปใช้งาน ถูกน่าไปใช้ใน
ลักษณะการให้น่้าพืชต่าง ๆ  เป็นระบบอัตโนมัติ เครื่องที่
สร้างข้ึนน้ัน ใช้วงจรอิเล็กทรอนิกส์ที่เป็นไอซีส่าเร็จรูป ได้แก่ 
LM3914  วงจรทรานซิสเตอร์สวิทซ์ วงจร H-BRIDGE 
ทรานซิสเตอร์  วงจร OPTO-COUPLER  เบสิกแสตมป์
ไมโครคอนโทรลเลอร์  วงจรภาคจ่ายไฟแบบเร็คติไฟเออร์  
และวงจรเร็กกูเลเตอร์รักษาระดับแรงดันไฟคงที่  ในการวิจัย
ครั้งน้ีผู้วิจัยสรุปได้ว่า เครื่องควบคุมระดับความชื้นในดิน 
สามารถน่ามาใช้ประโยชน์ ในการให้น่้าพืชสวน พืชไร่      
ไม้ดอก ไม้ประดับ และสวนหย่อมได้จริง 
ค าส าคญั : เครื่องควบคุมระดับความช้ืนในดิน 
  
Abstract 
        Now, aim of research for Soil Moisture 
Controller to creation. For soil of moisture is 
maintain one's position be constant. To be 
censor soil of moisture. If the soil of  moisture 
to lower form the first setup then the water 

'spray to soil. And if the soil  of moisture are 
equal or more than, to be stop the water's 
spray. Time duration of censor, determine to 
millisecond unit. For useful, to be sprinkle 
avarity of vegatation. In automatic system, Soil 
Moisture Controller  are made by electronic 
circuit. For example, transistor switch circuit, h-
bridge transistor circuit, basic stamp 
microcontroller, dot/bar display lm 3914 circuit,  
rectifier power supply circuit and voltage 
regulator circuit.  Conclusion of research, Soil  
Moisture Controller be useful for avarity of 
vegatation such as  farm plants, flower plants, 
garden plants,  garden tree and small park. 
Keywords : Soil Moisture Controller. 
 
1.  บทน า 
     การสร้างเครื่องควบคุมระดับความช้ืนในดิน จะ
อ่านวยความสะดวกให้กับเกษตรกรท่ีประกอบอาชีพ
ด้านการปลูกพืช ไม้ดอก ไม้ประดับ  ในการลดน่้าต้นไม้
เป็นภาระงานท่ีต้องใช้เวลามาก พืชหลายชนิดใช้น่้าเป็น
องค์ประกอบในการเจริญเติบโต ในการหล่อเลี้ยงล่าต้น 
กิ่งก้านใบ ดอก ผล  มีความต้องการระดับความช้ืนใน
ดินมาก น้อย ท่ีแตกต่างกัน เครื่องควบคุมระดับ
ความช้ืนในดินสามารถต้ังระดับความช้ืนได้ตามความ
ต้องการของพืช  เครื่องควบคุมระดับความช้ืนในดินจะมี



 
  

ความส่าคัญเป็นอย่างมาก เพราะการจัดอาคารสถานท่ี
น้ันจะมีการจัดสวนโดยรอบบริเวณปลูกหญ้า ต้นไม้ ท้ังท่ี
ปลูกลงในกระถาง และปลูกลงดิน ประดับอาคารให้เกิด
ความสวยงาม จ่าเป็นอย่างยิ่งท่ีต้องมีการควบคุมระดับ
ความช้ืนในดินให้กับต้นไม้ ให้มีการเจริญเติบโตสวยงาม
อยู่ตลอดเวลา ให้แก่ผู้ท่ีพบเห็นในช่วงฤดูร้อนของภาค
ตะวันออกเฉียงเหนือ ปริมาณระดับความช้ืนในดิน      
มีระดับต่่ามากๆ จนท่าให้พืชหลายชนิดท่ีปลูกไว้ หรือท่ี
มีอยู่ตามธรรมชาติแห้งตายลง อันเน่ืองมาจากขาด
ความช้ืนในดิน ไม่สามารถดูดซับอาหารในดินไปหล่อ
เลี้ยงต้นพืชไว้ได้ ส่าหรับผู้ท่ีมีหน้าท่ีรดน่้าต้นไม้ ต้องใช้
เวลายาวนานมาก เพื่อรดน่้าสร้างระดับความช้ืนในดิน 
ในการรดน่้าต้องท่าท้ังเช้าและเย็นเป็นประจ่าทุกวัน 
เน่ืองจากความช้ืนสัมพัทธ์ในอากาศมีค่าต่่ามากๆ  พร้อม
ท้ังความร้อนจากแสงแดดเร่งแผดเผาให้ดินมีระดับ
ความช้ืนต่่าลงอย่างรวดเร็ว  สังเกตเห็นได้ในช่วงเวลา
กลางวันใบพืชใบไม้จะเหี่ยว พืชบางชนิดยอดอ่อนถึงกับ
เหี่ยวแห้งไปเลย ชะลอการเจริญเติบโต  หรือเกิดการ
ผลัดใบท้ิง หยุดการดูดซับน่้าเพื่อการสังเคราะห์แสง น่้า
เป็นปัจจั ย ท่ีส่ า คัญยิ่ งอันห น่ึง ท่ี เ กี่ ยว ข้อ งกับการ
เจริญเติบโต  หรือการด่ารงชีพของต้นไม้เพราะน่้าเป็น
ตัวท่าละลายท่ีช่วยละลายแร่ธาตุอาหารในดิน และเป็น
ตัวกลา งน่า ธา ตุอาหาร เ ข้าสู่ ส่ วน ต่า งๆ ของพื ช  
นอกจากน้ี น่้ายัง เป็นวัตถุดิบในการสังเคราะห์แสง  
ตลอดจนช่วยปรับปรุงโครงสร้างของดิน ท่าให้ดินอ่อน
นุ่มและร่วนซุย  ช่วยรักษาอุณหภูมิของดินให้พอเหมาะ
ไม่ร้อนจัดหรือเย็นจัดจนเกินไป ท่าให้อินทรียวัตถุ
สลายตัวและเกื้อกูลจุลินทรีย์ในดินท่ีเป็นประโยชน์แก่พืช
ให้มีชีวิตอยู่ได้ น่้าท่ีพืชดูดได้จากดินน้ันส่วนใหญ่จะ
สูญเสียไปในอากาศในรูปของการคายไอน่้า  จะถูกน่าไป
สร้างเป็นส่วนประกอบของสารเคมีเพียง 0.1-0.3% 
เท่าน้ันโดยปกติน่้าเข้าสู่พืชโดยทางราก ในบางโอกาส
เท่าน้ันท่ีพืชอาจได้น่้าทางใบ น่้าเป็นส่วนประกอบท่ี

ส่าคัญของเซลล์ พืช ในส่วนต่างๆ ของพืชจะมี น่้า
โดยประมาณดังน้ี คือ ใบ 35-95% ราก 60-90%  เน้ือ
ของผล 70-90 % เน้ือไม้ 38-65%  และเมล็ดแห้ง  10-
20%  การดูดน่้าของพืชส่วนใหญ่จะผ่านทางขนราก 
กล่าวคือ เมื่อพืชสูญเสียน่้าไปโดยการคายไอน่้าจากใบ 
จะท่าให้เกิดความต่างศักย์ น่้า (water potential 
difference) ข้ึน เป็นเหตุให้เกิดการเคลื่อนท่ีของน่้าใน
ดินเข้าไปภายในเซลล์ของรากได้ ดังรูปท่ี 1 
 

 
 

รูปที่ 1  แสดงการฉีดพ่นน่้าให้กับดิน 
 
       ดังน้ันหากมีเครื่องมือหรืออุปกรณ์ท่ีมาท่าหน้าท่ี
รักษาระดับความช้ืนในดินให้มีระดับคงท่ีตามท่ีพืชแต่ละ
ชนิดต้องการ จะสามารถแก้ปัญหาดังกล่าวได้ ท้ังยังเป็น
เครื่องมืออ่านวยความสะดวกในการรดน่้าต้นไม้ แทนคน
ได้ด้วย 
 
2.  ทฤษฎี 
     การควบคุมความชื้นในดิน หมายถึง การรักษา
ระดับความชื้นในดินให้คงที่ในค่าความชื้นค่าๆหนึ่ง 
ซึ ่ง ในที่นี ้ ค ่าความชื ้นบอกเป็นระดับซึ ่งม ีด้วยก ัน
จ่านวน 10 ระดับ ระด ับ ต่่าส ุด เข ้า ใกล ้ระดับ  1       
ค่าความชื้นในดินมีค่าน้อยสุด สภาพดินมีลักษณะ
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ค่าความชื้นในดินมีค่ามากสุด สภาพดินมีลักษณะ
เปียก มีหลักการตรวจเช็คค่าความช้ืนในดิน ด้วยการ
เปรียบเทียบค่าแรงดันตกคร่อมตัวต้านทาน จาก
วงจรแบ่งแรงดันโดยใช้ค่าความต้านทานดินแบ่ง
แรงดันกับตัวต้านทาน แสดงดังรูปท่ี 2 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 2  แสดงบล็อกไดอะแกรมหลักการตรวจเช็ค 
            และต้ังค่าระดับความช้ืนในดิน 
 
        ผลจากการแบ่งแรงดันระหว่างความต้านทาน
ด ิน  ต ัว ต ้านทา นค ่าค ง ที ่ แ ร ง ด ัน ที ่ต กคร ่อ มต ัว
ต้านทานคงที ่จะถูกคาปาซ ิเตอร ์ชาร ์จประจุผ ่าน
ไดโอด จะได้แรงดันตกคร่อมคาปาซิเตอร์  ป้อนเป็น
อินพุทให้กับวงจรตั้งค่าระดับความชื้นในดิน โดยใช้
วงจรเปรียบเทียบแรงดันออปแอมป์จ่านวน 10 ตัว 
ในกา ร เป ร ียบ เท ียบ  แสดงผล ที ่ไ ด ้ด ้วยแอลอ ีดี        
ที่เอาท์พุทของออปแอมป์ ผลที่ได้น่าไปตั้งค่าระดับ
ในการควบความชื้นในดินด้วยไมโครคอนโทรลเลอร์ 
เบสิกแสตมป์ เป็นตัวรับผลจากการตั้งค่า เพื่อที่จะ
ฉีดพ่นน่้าให้ความชื้นกับดิน รอบในการตรวจเช็ค
แสดงดังบล็อกไดอะแกรมดังรูปท่ี 3 
 
 
 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 3  แสดงบล็อกไดอะแกรมเครื่องควบคุมระดับ 
          ความช้ืนในดิน 
 
       เบสิกแสตมป์เป็นตัวก่าหนดการท่างานของ
เครื่องควบคุมระดับความชื้นในดิน ก่อนน่ามาใช้งาน
ต้องเขียนโปรแกรมควบคุมการท่างานได้ผลตาม
กระบวนการและเงื่อนไขที่ต้องการ แล้วโหลดลงใน
ไมโครคอนโทรลเลอร์ โปแกรมถูกก่าหนดไว้คือ ขา
P2 ของเบสิกแสตมป์ท่าหน้าที่ดิสชาร์จค่าแรงดันท่ี
ตกคร่อมคาปาซิเตอร์ให้มีค่า เป็น ศูนย์โวลท์ก่อน 
ต่อไป เป็นหน้าที่ของขา P0,P1 ท่าหน้าที่ตรวจเช็ค
ความช้ืนในดินด้วยการจ่ายกระแสไหลผ่านดิน น่าผล
ที่ได ้ไป ตั้งค่าระดับความชื้นแสดงผลด้วยแอลอีดี
จ่านวน 10  ระด ับ หากระด ับการแสดงผลของ
แอลอีดี เท่ากับหรือสูงกว่าระดับที่สวิทซ์เลือกไว้ ขา
P9 ของเบสิกแสตมป์จะปิดโซลินอยด์วาล์วไม่มีการ
ฉีดพ่นน่้า แต่ถ้าต่่ากว่าสวิทซ์เลือกค่าไว้ ขาP9 เบสิก
แสตมป์จะเปิดโซลินอยด์วาล์วมีการฉีดพ่นน่้าให้แก่
ดินเพื ่อเพิ ่มความชื้นในดิน รอบการท่างานในการ
ตรวจเช็คค่าความช้ืนจะตรวจเช็คทุกๆ รอบ 5 วินาที 
รอบต่อไป จะกลับมาเป็นที่ของขา P2 ต้องท่าการ
ดิสชาร ์จ ค่าแรงดันที ่ตกคร่อมคาปาซิเตอร ์ เพื ่อ
ด่า เนินการในกระบวนการต่อไป ท่างานเป็นแบบ
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อัตโนมัติ  วงจรรวมของเครื่องควบคุมระดับความชื้น
ในดินจะแสดงในรูปท่ี 4 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

รูปที่ 4  แสดงวงจรรวมเครื่องควบคุม 
ระดับความช้ืนในดิน 

 
       จากรูปท่ี 4  การท่างานของวงจรรวม ถูกแบ่ง
ออกเป็น 2 ส่วน คือ ส่วนวงจรไมโครคอนโทรลเลอร์  
และส่วนวงจรอิเล็กทรอนิกส์ ในส่วนที่ 1  เชื่อมต่อ
กับวงจรในส่วนที่ 2 ด้วย ออปโต้คัปเปลอร์เชื่อมต่อ
ทางแสง วงจรส่วนท่ี 1 ถูกก่าหนดขาพอร์ตมาใช้งาน
จ่านวน 5 พอร์ต ขา P0, P1, P2 และ P8 เชื่อมต่อ
ด้วยออปโต้คัปเปลอร์เอาท์พุทเป็นทรานซิสเตอร์       
ส่วน P9 เช่ือมต่อด้วยออปโต้คัปเปลอร์เอาท์พุทเป็น
ไดแอคเนื่องจากเชื่อมต่อกับวงจรโซลิดสเตทรีเลย์ท่ี
ใช้ไฟฟ้ากระแสสลับในการขับโซลินอยด์วาล์ว  ขา
P2 ท่าหน้าที ่ควบคุมการสวิทซ์ของทรานซิสเตอร์ 
Q5 เพื ่อท่าหน้าที ่ DISCHARGE คาปาซิเตอร์ C5 
ก่อนท่าการตรวจเช็คความชื้นในดิน ท่าการตรวจ 
เช็คโดย ขา P0, P1 กระบวนการตรวจเช็คในแต่ละ
ครั้ง P0 กับ P1 จะมีลอจิกตรงข้ามกัน เพื ่อควบคุม
การท่างานของวงจร H-BRIDGE TRANSISTOR Q1, 
Q2, Q3และ Q4 ท่าหน้าที่สลับการจ่ายกระแสของ
อิเล็กโทรด 1( E1) และ อิเล็กโทรด 2(E2) คือ ใน
กรณีที ่ E1 ท่าหน้าที ่จ ่ายกระแส E2 ท่าหน้าที ่ร ับ
กระแส  P0 มีสถานะเป็นลอจิก  '1'  และ P1 มี

สถานะเป็นลอจิก '0' ทรานซิสเตอร์ Q1 และ Q3 
จะอยู่ในสภาวะน่ากระแสช่วงอิ ่มตัว ส่วน Q2 และ 
Q4 จะอยู ่ในสภาวะไม่น่ากระแส  จึง เก ิดการชัก
น่ากระแสจากไฟเลี้ยงวงจร 12 V เข้าสู่ขาคอลเล็ก 
เตอร์ Q1 ผ่านออกทางขาอิมิตเตอร์ E1 ดินไหลเข้า 
E2  ขาคอลเล็กเตอร์ของ Q3  ออกทางขาอิมิตเตอร์ 
และผ่าน R14  ลงกราวด์ ท่าเกิดแรงตกคร่อมที่ R14  
ซึ่งก่อนหน้านี้ C5 ดิสชาร์จตัวเองไปแล้ว ท่าให้ C5 
เริ ่มชาร์จประจุขึ้นใหม่ เกิดค่าแรงดันตกคร่อม C5 
ป้อน เป ็นแรงดันอ ินพ ุทให้ก ับว งจร เปรียบเทียบ
แรงดัน 10 ระดับ  ค่าระดับที่เกิดขึ้นจะถูกน่าผ่าน
สวิทซ์เลือกระดับ ถ้าระดับติดตรงกันหรือสูงกว่าท่ี
สวิทซ์เลือกค่าไว้ จะชักน่ากระแสให้ IC4 ท่าเกิดเป็น
ลอจิก   '0' ทางด้านเอาท์พุท ป้อนเป็นอินพุทให้กับ 
IC1 STAMP 2SX  แต่ถ้าระดับติดไม่ตรงกันที่สวิทซ์
เลือกค่าไว้และต่่ากว่า จะไม่เกิดชักน่ากระแสให้ IC4 
ท่าเกิดเป็นลอจิก '1' ทางด้านเอาท์พุท ป้อนเป็น
อินพุทให้กับขา P8 ของ IC1 STAMP 2SX  ระหว่าง
การป้อนอินพุทลอจิก '0' กับ '1'  ในกรณีการป้อน
ลอจิก '0' จะท่าขา P9 มีสถานะเป็นลอจิก '1' ส่งผล
ให้ IC3 เกิดการชักน่ากระแสไหลผ่าน R1 LED11 
เข้าอินพุท IC3 ลงกราวด์ ทางด้านเอาท์พุทของ IC3 
มีกระแสไปทริกที่ขาเกตของไทรแอค ท่าให้ไทรแอค
น่ากระแส ท่าหน้าที ่เป ็นสว ิทซ ์ให ้กับ โหลดที่เป ็น 
SOLINOILD VALVE เปิดน่้าสปริงเกลอร์ให้กับดิน  
ที่  E1 และ E2 ที่ฝังดินท่าหน้าที่ตรวจเช็คความชื้น
ในดิน  ในกรณีการป้อนลอจิก '1' จะท่าขา P9 มี
สถานะเป็นลอจิก '0' ส่งผลให้  IC3 ไม่ชักน่ากระแส 
ไม่มีกระแสไปทริกที่ขาเกตของไทรแอค ท่าให้ไทร
แอคหยุดน่ากระแสท่าให้กับโหลดที่เป็น SOLINOILD  
VALVE ปิดน่้า งดการจ่ายน่้าให้กับดินที่ E1 และ E2 
ถูกฝ ังด ินอยู ่รอบการท่างานของวงจรวกกล ับไป
กระบวนการแรก คือ ดิสชาร์จประจุของ c5 ต่อไป 



 
  

3.  การออกแบบ 
       ในการด่า เนินการว ิจ ัย เครื ่องควบคุมระดับ
ความ ชื ้น ในด ิน ม ีล่า ด ับ ขั ้นตอนตั ้ง แต ่เ ริ ่มศึกษา
ค้นคว้าข้อมูล ทฤษฎีที่เกี่ยวข้อง การออกแบบวงจร 
การทดสอบวงจรแต่ละภาคส่วน วงจรรวม การ
ประกอบ ชิ ้นงาน และการ ใช ้ง านจริง  ด ัง แสดง
ข้ันตอน ดังรูปท่ี 5 
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รูปที่ 5  แสดง FLOW CHART ของการ 
                 ด่าเนินการวิจัย 
 
    3.1  สร้างเครื่องมือท่ีใช้ในการทดลอง 

 
 

 

 
 
 

รูปที่ 7  เครื่องควบคุมระดับความช้ืน 
                  ในดินด้านหน้าเครื่องต้นแบบ 
 

 
 

รูปที่ 8  เครื่องควบคุมระดับความช้ืน 
                  ในดินด้านหลังเครื่องต้นแบบ 
 
4.  ผลการวิจัย 
    4.1  ผลการตรวจวัดความต้านทานในดินด้วยวงจร
บริดจ์  แสดงในตารางที่ 1 
 
ตารางที่ 1  แสดงผลการวัดความต้านทานดิน เพื่อหา 
               ค่าความต้านทานดินท่ีระดับความช้ืน 10           
               ระดับกับสภาพดิน 
 

 

 
       ผลจากตารางท่ี 1  การทดลองหาค่าความต้าน 
ทานดิน เมื่อปรับตัวต้านทานค่า 100 K แบบปรับค่า

รูปที่ 6  เครื่องควบคุมระดับความช้ืน 
            ในดินด้านในเครื่องต้นแบบ 
 



 
  

ได้ให้วงจรบริดจ์อยู่ในสภาวะท่ีสมดุลจะได้ค่าความ
ต้านทานดินได้จาก 
       1.  ผลการน่า  VR2  มาวัดค่าความต้านทานด้วย
โอห์มมิเตอร์ มีค่าเท่ากับ ความต้านทานของดิน หรือ 
       2.  ผลจากการค่านวณ เมื่อวงจรบริดจ์อยู่ใน
สภาวะที่สมดุล (ความต้านทานดิน) 

Rดิน  =  R3.VR2 / R1    
       เมื่อ  R1   =  R3 จะได้  
             Rดิน =  VR2 

       วงจรบริดจ์ท่ีใช้ในการวัดความต้านทานดินท่ีระดับ
การติดในแต่ละระดับของค่าความช้ืนแสดงดังวงจร      
รูปท่ี 9 

       + 12 V

R1 R3 = 10K

VR2

SOIL

100K

10K

                                

RSOIL   =R3.VR2/R1                                                          

DC VOLTMETER

A B

 

รูปที่ 9  แสดงวงจรใช้ในการวัดค่าความต้านทานของดิน 
 
    4.2  ผลการเทียบเคียงค่าความต้านทานของดินกับ
การแสดงระดับ 1- 10 ในการเทียบเคียงค่าความ
ต้านทานใช้วงจรแสดงดังวงจรรูปท่ี 10 
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รูปที่ 10  วงจรใช้วัดเทียบเคียงค่าความต้านทานของดิน 
 
       ในแต่ละระดับการติดของระดับ 1-10 ของเครื่อง
ควบคุมระดับความช้ืนในดิน ควบคุมโดยการปรับตัว
ต้านทานค่า 100  K  แบบปรับค่าสามารถวัดแรงดัน 
VIN  และถอดออกมาวัดค่าความต้านทานในแต่ละระดับ
ดังแสดงค่าความต้านทานในตารางท่ี 2 แสดงการเทียบ 
เคียงค่าความต้านทานดินเพื่อเลือกค่า VR2  ในการตรวจ 
วัดค่าความต้านทานดิน ซึ่งค่าตัวความต้านทานในวงจร
รูปท่ี 6 เลือกค่า 100 K  แต่ในการทดลองวัดค่าความ
ต้านทานดินต้องใช้ค่าสูงกว่าเน่ืองจากค่าความต้านทาน
ดินในสภาพดินแห้งสูงกว่าค่า 100 K  ต้องเปลี่ยนเป็น 
250 K  
 

ตารางที ่2  แสดงค่าความต้านทานเทียบเคียง 
 

 

       จากตารางที่ 2 ค่าความต้านทานสูงสุดอยู่ท่ี 46.90 
K  และต่่าสุดอยู่ท่ี 6.38 K  

 
 



 
  

    4.3  ผลการเปรียบเทียบเครื่องวัดความช้ืนดินกับ
เครื่องควบคุมระดับความช้ืนในดิน ในการวัดเปรียบ 
เทียบผู้วิจัยได้เปรียบเทียบกับเครื่องวัดความช้ืนในดิน  
ท่ีผลิตโดยบริษัทโปรโทรนิกส์อินเตอร์เทรดจ่ากัดโดยใช้
เครื่องรุ่น CMT-1289 แสดงดังรูปท่ี 11  
 

 
 

รูปที่ 11  แสดงเครื่องวัดความช้ืนดิน รุ่น CMT-1289 
 
       ในการวัดเปรียบเทียบน่าอิเล็กโทรดของเครื่องวัด
ความช้ืนเสียบลงดินในความลึกเท่ากับเครื่องควบคุม
ความช้ืนของดินคือ 15 cm. การฝังอิเล็กโทรดของ
เครื่องควบคุมระดับความช้ืนในดิน แสดงดังรูปท่ี 12 
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รูปที่ 12  การติดต้ังเครื่องควบคุมระดับความช้ืน 
              ในดิน 
 
       ผลการวัดเปรียบเทียบแสดงดังตารางที่ 3 ในการ
วัดใช้กลุ่มตัวอย่างดินท่ีความแตกต่างกันของความช้ืนใน
ดินจ่านวน 10 กลุ่มตัวอย่าง 

ตารางที ่3  แสดงผลการวัดเปรียบเทียบ 

 
 
    4.4  ผลการวัดเปรียบเทียบระดับความชื้นในดิน
ของพืชต่างชนิดกันพืชมีหลากหลายชนิด มีทั้งปลูก
ในกระถาง ปลูกลงดิน  พืชเพื่อการเกษตรส่วนใหญ่
จะปลูกลงดิน เช่น สนามหญ้า ไผ่เลี้ยงเพื่อขายหน่อ 
ข้าวโพดหวาน  ต้นหอม  ผักชี ฯลฯ ในที่นี้ผู้วิจัยขอ
ท่าการวัดเปรียบเทียบจ่านวน 3 ตัวอย่างคือ สนาม
หญ้าของสวนหย่อม ไม้กระถาง และไผ่เลี้ยงเพื่อขาย
หน่อไม้  ซึ่งในการวัดเปรียบเทียบจะท่าการวัดก่อน
รดน่้าและหลังรดน่้า 
 
ตารางที่ 4  แสดงผลการวัดเปรียบเทียบความช้ืนในดิน 
               ของพืช 

 
 
       ในการตรวจวัดระดับความชื้นเป็นสภาพปกติ
ของพืชเมื่อก่อนรดน่้าและหลังรดน่้า เพื่อหาค่าระดับ
ในการติดตั้งเครื ่องควบระดับความชื้นในดินเพื่อใช้
งานจริง ควรตั้งค่าในระดับใดของพ ืชแต่ละชนิด 
ผลการวิจัย 
 
5.  สรุปผล 
       จากผลการวิจัยท่ีผู้วิจัยได้มีการน่าเสนอไปแล้วน้ัน
เพื่อสร้างเครื่องต้นแบบเครื่องควบคุมระดับความช้ืนใน
ดินแล้วน่าไปติดต้ังสนามหญ้าสวนหย่อมด้านหน้าอาคาร
8 วิทยาลัยเทคนิคหนองบัวล่าภู จังหวัดหนองบัวล่าภู 
เพื่อใช้งานจริง โดยผู้วิจัยได้ติดต้ังต้ังแต่เดือนธันวาคม 



 
  

อยู่ในช่วงฤดูการไม่มีฝนตกเลย สนามหญ้าอยู่ในสภาพ
หญ้าแห้งเกือบท้ังหมด มีการใช้งานเครื่องควบคุมระดับ
ความช้ืนในดินต่อเน่ืองมาจนปัจจุบัน ผลท่ีได้หญ้า
กลับคืนสภาพการเจริญเติบโต ใบสีเขียว ผลท่ีได้แสดงดัง
รูปท่ี 13 
 

 
 
 
 
 
 
 
  

รูปที ่13  แสดงผลการใช้เครื่องควบคุมระดับความช้ืน 
             ในดิน 
 
       ผลการทดลองจากตารางท่ี1เมื่อพิจารณาจาก
ค่าเฉลี่ยพบว่า ท่ีระดับความช้ืนต่่าสุดระดับ 1 มีค่าความ
ต้านทานสูงสุดคือ 169.47 K   ท่ีระดับความช้ืนสูงสุด
ระดับ 10  มีค่าความต้านทานต่่าสุด คือ 2.36 K  
การเปลี่ยนแปลงระดับความช้ืนท่ีสูงข้ึน ท่าให้ค่าความ
ต้านทานดินลดต่่าลง ในระดับสูงข้ึน 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8 
และ9  มีค่าความต้านทานดินตามล่าดับ คือ 59.15K, 
38.77 K , 31.95 K , 22.06 K ,15.265 K , 
10.07 K , 7.00 K , 4.935 K   ตามล่าดับ 
       ตารางที่ 4 การเทียบเคียงค่าความต้านทานดินกับ
ความต้านทานดินจริงๆ  เมื่อเทียบกับตารางท่ี 1 แล้ว  
ท่ีระดับความช้ืนต่่ามีความต้านทานดินสูงและท่ีระดับ
ความช้ืนสูงมีความต้านทานดินต่่าเช่นกัน  แต่ค่าความ
ต้านทานเทียบเคียงมีค่าน้อยกว่าตารางท่ี 4  ผลการ
เปรียบเทียบระดับความช้ืนของเครื่องควบคุมระดับ
ความช้ืนในดินท่ีสร้างข้ึนกับเครื่องวัดความช้ืนในดิน 
พบว่า เครื่องท่ีเราสร้างข้ึนย่านระดับการวัดแคบกว่า

เครื่องวัดความช้ืนในดินมาตรฐาน คือ ระดับ 1 -10       
ท่ีสร้างข้ึนอยู่ระหว่างระดับ 3-7 ของเครื่องวัดความช้ืน
มาตรฐานเพื่อให้การใช้งานเครื่องควบคุมระดับความช้ืน
ในดินให้เกิดประสิทธิภาพสูงสุด ควรปฏิบัติดังต่อไปน้ี 
       1.  ขนาดพื้นท่ีท่ีมีขนาดใหญ่ การใช้เครื่องควบคุม
ระดับความช้ืนในดิน จ่านวน 1 ชุด  เน่ืองจากการตรวจ 
วัดระดับความช้ืนใน 1 จุด ใช้เป็นตัวแทนในการตรวจวัด
พื้นท่ีท้ังหมด ควรจัดระบบการจ่ายน่้าให้ทุกพื้นท่ีได้รับ
น่้าปริมาณเท่าๆกัน 
       2.  ลักษณะของดินท่ีต้องการควบคุมระ ดับ
ความช้ืนในดิน การใช้เครื่องควบคุมระดับความช้ืนในดิน 
จ่านวน 1 ชุด ควรมีลักษณะของดินเป็นดินชนิดเดียวกัน  
เน่ืองจากความสามารถในการรักษาระดับความช้ืน
ต่างกัน เช่น ดินเหนียวและดินทราย ดินทรายจะแห้งเร็ว
กว่าดินเหนียวเป็นต้น 
 
6.  ข้อเสนอแนะ 
     สามารถน่าไปใช้งานได้ประโยชน์ท่ีหลากหลายเข้าสู่
อุตสาหกรรมการเกษตร 
 
7.  ประสบการณ์ที่ผู้วิจัยได้รับ 

  จากการท่าวิจัยโครงการในครั้งน้ีท่าให้ผู้วิจัยได้
คิดค้นท่ีจะท่าเครื่องควบคุมระดับความช้ืนในดินเป็นการ
ค้นคิดสิ่งท่ีเกิดข้ึนใกล้ๆ ตัว และได้น่าเอาความรู้ในวิชาท่ี
เรียนมาประยุกต์ใช้กับงานฝีมือท่ีท่าเป็นโครงการช้ินน้ี
ข้ึนมา อีกท้ังยังท่าให้ผู้วิจัยได้เรียนรู้การใช้เครื่องมือและ
สถิติในการวิจัยเพื่อเตรียมพร้อมสู่การวิจัยในเรื่องอื่นๆ 
ต่อไป 
 
กิตตกิรรมประกาศ 
       ขอ ขอ บ คุ ณ ผู้ อ่ า น วย ก า ร วิ ท ย า ลั ย เ ทค นิ ค
หนอ ง บั ว ล่ า ภู  คณ ะ ค รู อ า จ า ร ย์ แ ผ น กวิ ช า ช่ า ง



 
  

อิ เล็กทรอนิกส์ วิทยาลัย เทคนิคหนองบัวล่ าภู ท่ี ให้
ค่าปรึกษาและด่าเนินงานวิจัยน้ี  
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