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บทคัดยอ 
  บทความวิจัยฉบับน้ี นำเสนอการออกแบบและสรางบอรด
ประชาสัมพันธอัจฉริยะที่มีวัตถุประสงค คือ เพื ่อสรางบอรด
ประชาสัมพันธใหมีความทันสมัยและมีฟงกชันเพิ่มมากขึ้นกวา
บอรดประชาสัมพันธทั่วไป โดยบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะท่ี
นำเสนอน้ี สามารถแจงเตือนการเกิดเพลิงไหมแบบอัตโนมัติดวย
สัญญาณกระดิ่ง โดยจะรับรูการเกิดควันไดจากอุปกรณตรวจจับ
คว ัน  มี โคมฉายหลอดแอลอ ีด ี ต ิ ดต ั ้ งอย ู  ก ั บต ั วบอร ด
ประชาสัมพันธอัจฉริยะ สำหรับการใหความสองสวางที่บริเวณ
บอรดประชาสัมพันธ นอกจากนั้น ยังมีหลอดไฟแอลอีดีแบบ
เปลี่ยนสีไดติดอยูรอบตัวบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะ เพ่ือ
ประดับใหเกิดความสวยงามและมีความโดดเดน ทั้งโคมฉาย
หลอดไฟแอลอีด ี และหลอดไฟแอลอีด ีแบบเปลี ่ยนสีไดน้ี 
สามารถทำการเปดปดไดแบบอัตโนมัติ เมื่อมีผูคนเดินมาเขาใกล
บอรดประชาสัมพันธในระยะที่กำหนด ซึ่งสามารถรับรูไดจาก
อุปกรณตรวจจับการเคลื่อนไหว โดยการดำเนินงานทั้งหมดท่ี
กลาวมาน้ี ใชไมโครคอนโทรลเลอรเปนตัวประมวลผล ท้ังการรับ
สัญญาณมาประมวลผล และการสั่งการควบคุมอุปกรณตางๆ 
นอกจากนี้ ท่ีบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะยังมีการติดตั้งแท็บ
เล็ตขนาดจอ 10.1 นิ ้ว เพื ่อการแสดงขอความที ่ต องการ
ประชาสัมพันธแบบไฟลขอมูลไดอีกดวย ผลการทดสอบการ
ดำเนินงานของบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะปรากฏวา บอรด
ประชาสัมพันธอัจฉริยะสามารถดำเนินงานไดตามวัตถุประสงคท่ี
ตองการ น้ันคือ โคมฉายหลอดไฟแอลอีดี และหลอดไฟแอลอีด ี
แบบเปลี่ยนสีสามารถทำการเปดไดแบบอัตโนมัติ เมื่อมีผูคนเดิน
มาเขาใกลบอรดประชาสัมพันธ สามารถทำการปดไดแบบ
อัตโนมัติ เมื่อไมมีผูคนอยูใกลบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะ และ
บอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะสามารถแจงเตือนการเกิดเพลิง
ไหมแบบอัตโนมัติดวยสัญญาณกระดิ่ง เมื ่อตรวจจับควันใน
บริเวณใกลเคียงบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะ สวนแท็บเล็ต
สามารถแสดงขอมูลไดหลากหลาย จึงสามารถสรุปไดวา บอรด
ประชาส ัมพ ันธอ ัจฉร ิยะสามารถดำเน ินงานได อย  า งมี

ประสิทธิภาพ ดังน้ัน บอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะน้ี จึงสามารถ
นำไปติดตั้งใชงานตามสถานท่ีตางๆ ไดเปนอยางดี  

คำสำคัญ: บอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะ, ไมโครคอนโทรลเลอร, 
อุปกรณตรวจจับการเคลื่อนไหว, อุปกรณตรวจจับควัน 

Abstract 
  This research article proposes the design and 
construction of the smart public relations board with 
the purpose of creating a modern public relations 
board that has more functions than general public 
relations boards. The smart public relations board 
presented here can automatically alert the fire with a 
bell signal and recognize the smoke by using the 
smoke detectors. There is a LED projection lamp 
installed on the smart public relations board for 
providing illumination in the surrounding area of the 
board. In addition, there are LED bulbs that can change 
colors mounted on the enclosure of the smart public 
relations board for decoration and making it look more 
beautiful and distinctive. Both the LED projection lamp 
and the color-changing LED bulbs can be turned on 
and off automatically when people walk close to the 
smart public relations board within a certain distance, 
which can be recognized by motion detection devices. 
All the operation above uses a microcontroller as 
a processor to receive the signals for processing and 
controlling various devices. Furthermore, on the smart 
public relations board, there is also a 10.1-inch tablet 
installed for displaying the promotion messages from 
the data file. The test results of the operation of the 
smart public relations board show that it can operate 
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according to the intended purposes. According to the 
experiments, the LED projection lamp and the color-
changing LED bulbs turn on automatically when 
people approach the smart public relations board and 
turn off automatically when there are no people near 
the smart public relations board. Moreover, the smart 
public relations board can automatically alert the fire 
with a bell signal when detecting smoke in the vicinity 
of the smart public relations board. For the tablet, it 
can display a variety of user-friendly information as 
needed. At last, it can be concluded that smart public 
relations board can operate efficiently according to the 
objectives. Therefore, this smart publicity relations 
board therefore can be installed and used in various 
locations very well. 

Keywords: Smart public relations board, 
Microcontroller, Motion detectors, Smoke detectors. 

1.บทนำ
ทั ้งในอดีตและปจจุบันบอรดประชาสัมพันธไดมีการถูก

นำมาใชงานอยางแพรหลาย ทั้งในองคกร หนวยงานเอกชน 
หนวยงานรัฐบาล สถานประกอบการ และอ่ืน ๆ เน่ืองจากบอรด
ประชาส ัมพันธนั ้น มีประโยชนเป นอยางมากสำหร ับการ
ประชาสัมพันธ (Public Relations) ซึ่งการประชาสัมพันธ  คือ 
การติดตอสื่อสารจากองคกรไปสูสาธารณชนที่เกี่ยวของ รวมถึง
การรับฟงขอคิดเห็นและประชามติจากสาธารณชนท่ีมีตอองคกร 
โดยมีวัตถุประสงคเพื่อแจงขาวสาร ขอมูล ประกาศ ขอกำหนด 
ขอหาม และการแจงขอความตาง ๆ ไดอีกมากมาย รวมถึงการ
สรางความนาเชื ่อถือ สรางภาพลักษณ ใหความรู  และแกไข
ขอผิดพลาดในเรื่องใดเรื่องหนึ่ง ปญหาในการใชงานของบอรด
ประชาสัมพันธที่พบเจอโดยทั่วไป คือ ความสองสวางจากโคม
ไฟฟาที่ใหกับบอรดประชาสัมพันธจะไมคอยเพียงพอตอความ
ตองการ ความไมโดดเดนของบอรดประชาสัมพันธ ขอจำกัดของ
บอรดประชาสัมพันธ ที่สามารถประชาสัมพันธไดชองทางเดียว 
ซึ ่งอาจจะสงผลทำใหความสนใจของผู คนที ่เด ินผานบอรด
ประชาสัมพันธมีนอยลง 
    ดังน้ัน เพ่ือการพัฒนาบอรดประชาสัมพันธใหมีความสวยงาม
มีความโดดเดน อีกท้ังยังไดมีการเพ่ิมฟงกชันการใชงานใหมีมากข้ึน 
ผูวิจัยจึงไดดำเนินการสรางบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะขึ้นมา 
โดยใหมีความแตกตางจากบอรดประชาสัมพันธทั่วไป เพราะวา
บอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะท่ีไดนำเสนอนี้  มีความสามารถท่ี
จะทำการแจงเตือนการเกิดเพลิงไหมแบบอัตโนมัติดวยสัญญาณ
กระดิ่งท่ีสามารถไดยินในระยะไกล ซึ่งบอรดประชาสัมพันธ
อัจฉริยะสามารถรับรูการเกิดเพลิงไหมไดจากการติดตั้งอุปกรณ

ตรวจจับควัน (MQ-2 Smoke Gas Sensor) และมีการติดตั้ง
ดวงโคมฉายหลอดแอลอีดีต ิดก ับตัวบอรดประชาสัมพันธ
อ ั จฉร ิยะ  เพ ื ่ อการให ความส องสว  างท ี ่บร ิ เ วณบอรด
ประชาสัมพันธอัจฉริยะ และมีหลอดไฟแอลอีดีแบบเปลี่ยนสีได
ติดอยูรอบตัวบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะ เพื่อประดับใหเกิด
ความสวยงามและมีความโดดเดน ทั้งโคมฉายหลอดไฟแอลอีดี 
และหลอดไฟแอลอีดีแบบเปลี่ยนสีไดน้ี สามารถทำการเปดปดได
แบบอัตโนมัติ เมื ่อมีผู คนเดินมาเขาใกลบอรดประชาสัมพันธ
อัจฉริยะในระยะที ่กำหนด ซึ ่งสามารถรับรู ไดจากอุปกรณ
ตรวจจับการเคลื่อนไหว โดยใชไมโครคอนโทรลเลอรเปนตัว
ประมวลผล และท่ีบอรดประชาสัมพันธยังไดมีการติดตั้งแท็บ-
เล ็ตขนาดจอ 10.1 นิ ้ว เพื ่อการแสดงขอความที ่ต องการ
ประชาสัมพันธแบบไฟลขอมูลไวอีกดวย 

2.วัตถุประสงคการวิจัย
งานวิจัยน้ี มีวัตถุประสงคหลัก คือ เพื ่อสรางและพัฒนา

บอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะใหมีความสวยงาม มีความโดดเดน 
มีการเพิ่มฟงกชันการใชงานใหมากขึ้นกวาบอรดประชาสัมพันธ
แบบปดประกาศแบบธรรมดาท่ัวไป และสามารถใชงานไดจริง  
สวนวัตถุประสงครองมดีังน้ี 
2.1 เพ่ือประยุกตใชอุปกรณตรวจจับควัน ซึ่งเปนอุปกรณท่ีจะ
นำมาใชเปนตัววัดปรมิาณควัน และเปนอุปกรณท่ีจะ นำมาใช
เปนตัวกำหนดการทำงานของกระดิ่งแจงเตือนเพลิงไหม 
2.2 เพื ่อประยุกตใชอุปกรณตรวจจับการเคลื่อนไหว ซึ ่งเปน 
อุปกรณท ี ่จะนำมาใช เป นต ัวกำหนดการทำงานของโคม 
ฉายหลอดไฟแอลอีดี และหลอดไฟแอลอีดีแบบเปลี่ยนสีได 

3.ขอบเขตการวิจัย
3.1ออกแบบและสรางบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะ ขนาด
กวาง 1.3 เมตร ยาว 1.6 เมตร และหนา 0.12 เมตร
3.2ใชแหลงจายแรงดันไฟฟากระแสสลับ 230 โวลต ท่ีความถ่ี 
50 เฮิรตซ
3.3สรางวงจรแปลงแรงดันไฟฟากระแสสลับ 230 โวลต
ท่ีความถ่ี 50 เฮิรตซ เปนแรงดันไฟฟากระแสตรง 12 โวลต
3.4 ใชไมโครคอนโทรลเลอร Arduino Mega 2560 เปนตัว
ประมวลผล
3.5 ใชอุปกรณตรวจจับควัน (MQ2 Smoke Gas Sensor)
เพ่ือการตรวจจบัปรมิาณควัน ถาตรวจจับปรมิาณควันได
มากกวา 150 ppm ระบบแจงเตอืนจะทำงาน
3.6 ใชอุปกรณตรวจจับการเคลื่อนไหว (Passive Infrared
Sensor: PIR Sensor) เพื่อการตรวจจับผูคนที่เขามา ใกลบอรด
ประชาสัมพันธอัจฉริยะ โดยกำหนดคาที ่ระยะทางใกลกวา
2.5 เมตร สั่งเปดโคมไฟฟา
3.7ติดตั้งโคมฉายหลอดไฟแอลอีด ีขนาด 5 วัตต จำนวน 2 โคม
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3.8ติดตั้งหลอดไฟแอลอีดีแบบเปลี่ยนสไีดรอบตัวบอรด
ประชาสมัพันธอัจฉริยะ 
3.9ติดตั้งกระดิ่งแจงเตือนเพลิงไหมขนาด 6 น้ิว 
3.10การควบคุมการสั่งการมีท้ังแบบอัตโนมัติและแบบควบคุม
ดวยมือ 

4.ทฤษฎี
4.1อุปกรณตรวจจับควัน (Smoke Sensor)

อุปกรณตรวจจับคว ัน [1,2] เป นอ ุปกรณท ี ่ทำหนาท่ี
ตรวจสอบอนุภาคของควันไดอัตโนมัติ ในกรณีถามีการเกิดเพลงิ
ไหมขึ้น เพราะวาโดยสวนใหญของการเกิดเพลิงไหมจะตองเกิด
ควันไฟขึ้นมากอนแลวคอยเกิดเปลวไฟตามมาทีหลัง ลำดับการ
เกิดขึ้นนี้ จึงสงผลทำใหอุปกรณตรวจจับควันสามารถตรวจจับ
การเกิดเพลิงไหมไดดีในระยะแรกของการเกิดเพลิงไหม แตก็มี
ขอยกเวนในการเกิดเพลิงไหมบางกรณีที่การเกิดควันไฟนั้นมี
นอย จึงไมเหมาะสมที่จะนำอุปกรณตรวจจบัควันไปใชงาน อาทิ
เชน การเกิดเพลิงไหมจากสารเคมีบางชนิด หรือน้ำมัน หลักการ
ทำงาน  โดยทั่วไปอุปกรณตรวจจับควันจะทำงานโดยอาศัย
หลักการ คือ เมื่อมีอนุภาค ควันลอยเขาไปในอุปกรณตรวจจับ
ควัน อนุภาพควันจะเขาไปกีดขวางวงจรไฟฟา หรือกีดขวาง
ระบบแสงในวงจรไฟฟา หรือใชอนุภาคควันในการหักเหแสงไปท่ี
ตัวรับแสง ชนิดของอุปกรณตรวจจบัควัน แบงได 2 ประเภท คือ 
ชนิด ไอโอไนเซชัน ( Ionization) และชนิดโฟโตอิเล ็กทริก 
(Photoelectric) 

อุปกรณตรวจจับควันที ่เลือกใช คือ MQ-2 Smoke Gas 
Sensor แสดงดังรูปท่ี 1 ซึ่งจะเปนอุปกรณตรวจจับควันและ
แกสท่ีมีขอดี คือ จะสามารถสงสัญญาณไดทั ้ง Digital หรือ 
Analog มาใหกับไมโครคอนโทรลเลอร Arduino Mega 2560 
ท่ีสามารถอานคาไดงาย อีกทั้งยังสามารถปรับคาความไวได 
สำหรับการใชงานนั้น ควรจะปอนแรงดันไฟฟาแลวรอเปน
เวลา 20 วินาที  กอนที ่จะทำการวัดคาแรงดันไฟฟาท ี ่
เ อาต พ ุ ตแบบ  Analog (0-1023) ที ่ ขา  A0 จากอุปกรณ
ตรวจจับควันจะเปลี ่ยนแปลงคาสัญญาณตามสัดสวนกับ
ความเขมขนของควันหรือแกส ถายิ่งความเขมขนของควัน
หรือแกสมากเทาใด คาแรงดันไฟฟาที่เอาตพุตก็จะยิ่งสูงขึ้น
เทาน้ัน ในขณะท่ีถาความเขมขนของแกสนอยลง ก็จะสงผล
ใหคาแรงดันไฟฟาท่ีเอาตพุตมีคาต่ำลงไปดวย   

รูปท่ี 1 อุปกรณตรวจจับควัน MQ-2 Smoke Gas Sensor 

    การตอวงจรไฟฟาสำหรับการใชงานอุปกรณตรวจจับควัน 
MQ-2 Smoke Gas Sensor ร วมก ับไมโครคอนโทรลเลอร  
Arduino Mega 2560 ไดแสดงดังรูปที่ 2 โดยใชแรงดันไฟฟา
กระแสตรงขนาด 5 โวลต เชื่อมตอเขาที่ขา VCC เชื่อมตอขา A0 
ท่ีเปนสัญญาณแรงดันไฟฟาที่เอาตพุต และเช่ือมตอขา GND ท่ี
เปนขากราวด 

รูปท่ี 2 การตอใชงานอุปกรณตรวจจับควัน MQ-2 Smoke Gas 
    Sensor 

4.2อุปกรณตรวจจับการเคลื่อนไหว (Passive Infrared Sensor : 
PIR Sensor) 

Passive Infrared Sensor [3,4,5,6] คือ อุปกรณตรวจจับ
คลื่นอินฟราเรด อุปกรณตรวจจับนี้สามารถทำหนาที ่ในการ
ตรวจจับความเคลื่อนไหวไดเปนอยางดี โดยสวนประกอบหลัก
ของ PIR Sensor ที่ใชในการตรวจจับนั้น คือ Pyroelectric ซึ่ง 
Pyroelectric Sensor นี ้  เป นอุปกรณตรวจจับที ่ ไวต อการ
ตรวจจับการเปลี่ยนแปลงของอุณหภูมิอยางมาก โดยอุปกรณ
ตรวจจับจะมีเลนสและอุปกรณตรวจจับที ่คอยตรวจจับอยู
ภายใน เมื ่อมีสิ ่งมีชีวิต อาทิเชน มนุษย หรือสัตว ซึ ่งมีคลื่น
อินฟราเรดหรือคลื่นความรอนอยูในรางกายเปนปกติอยูแลว มา
ผานหนาอุปกรณตรวจจับ อุปกรณตรวจจับก็จะอานการ
เปล ี ่ ยนแปลงของอ ุณหภ ูม ิ ว  าม ีการ เปล ี ่ ยนแปลงจาก
สภาพแวดลอมรอบขางหรือไม ไดอยางรวดเร็ว โดยอุปกรณ
ตรวจจับจะแปลงสัญญาณเหลานี้ใหเปนสัญญาณดิจิทัล เพื่อสง
สัญญาณตอไปยังไมโครคอนโทรลเลอรซึ่งเปนสวนประมวลผล 
ส ำ ห ร ั บ ก า ร ป ร ะ ย ุ ก ต  ใ ช  ง า น  PIR Sensor ร  ว ม กั บ
ไมโครคอนโทรลเลอร Arduino Mega 2560 นั้น ไดแสดงการ
เช่ือมตอสายไฟฟาเพ่ือใหสามารถทำงานรวมกันไดดังรูปท่ี 3 
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รูปท่ี 3 อุปกรณตรวจจับคลื่นอินฟราเรดโหนด 

4.3ไมโครคอนโทรลเลอร Arduino Mega 2560 
ไมโครคอนโทรลเลอร Arduino Mega 2560 [7,8,9,10] 

เปนบอรดที่มีขาสำหรับการเชื่อมตอใชงานจำนวนมาก จึง
เปนบอรดท่ีไดรับความนิยมใชงานกับลักษณะงานท่ีตองการ
ใชอุปกรณตรวจจับเปนจำนวนมาก และขอดีอีกอยางคือ 
เน่ืองจากบอรดมีหนวยความจำคอนขางสูง จึงเหมาะสมกับ
การนำไปใชกับงานท่ีตองการเก็บขอมูลปริมาณมาก 

  Arduino Mega 2560 เป นบอร ดท ี ่ ใ ช  ช ิ ป  ATmega 
2560 เปนไมโครคอนโทรลเลอรหลัก เปนบอรดที่ตอยอด
มาจาก Arduino Uno R3 ม ี  Digital Input/Output 54 
ขา  สามารถใช  เป น  Output แบบ PWM ได   15 ขา  ม ี  
Analog Inputs 16 ข า  ม ี  UARTs (Hardware serial 
ports) 4 ขา ทำงานที่ความถี่  16 MHz สามารถเชื ่อมตอ
กับคอมพิวเตอรดวยสายเคเบิล USB หรือใช Adaptor AC-
to-DC เพ่ือเริ่มตนใชงาน และมีปุม Reset ท่ีจะสามารถตอ
เ ข  า ก ั บ  Shields ท ี ่ ออกแบบ เพ ื ่ อ ใช  ง านก ั บ  Arduino 
Duemilanove ได สวนรูปภาพของไมโครคอนโทรลเลอร 
Arduino Mega 2560 ไดแสดงดังรูปท่ี 4 

รูปท่ี 4 ไมโครคอนโทรลเลอร Arduino Mega 2560 

5.วิธีการดำเนินการวิจัย
5.1การออกแบบ

แรงดันไฟฟา

กระแสสลับ 230 โวลต 

50 เฮิรตซ

วงจรแปลงแรงดันไฟฟากระแสสลับ 

230 โวลต ความถี่ 50 เฮิรตซ เปน 

แรงดันไฟฟากระแสตรง 12 โวลต 

Arduino Mega 2560 

อุปกรณตรวจจับควัน

อุปกรณตรวจจับการ

เคล่ือนไหว
รีเลย 5 โวลต

วงจรแปลงแรงดันไฟฟากระแสสลับ 

230 โวลต ความถ่ี 50 เฮิรตซ เปน 

แรงดันไฟฟากระแสตรง 5 โวลต 

อุปกรณตั้งเวลา อะแดปเตอรชารจ แท็บเล็ต 10.1 นิ้ว

สัญญาณกระดิ่ง 

หลอดไฟแอลอีดีแบบ

เปล่ียนสีได

โคมฉายหลอดไฟ

แอลอีดี 

รูปท่ี 5 แผนภาพการทำงานของบอรดประชาสัมพันธอัจฉรยิะ 

   ในสวนของการออกแบบบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะน้ี 
ผ ู ว ิจ ัยไดดำเนินการวิจ ัย โดยนำเอาหลักการและทฤษฎีท่ี
เกี่ยวของ ดังที่ไดกลาวไวในหัวขอที่ 4 มาออกแบบและสราง
บอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะใหเหมาะสมที่สุด โดยมีแผนภาพ
การทำงานของบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะ แสดงดังรูปท่ี 5 

     จากร ูปท ี ่  5 แสดงแผนภาพการทำงานของบอร ด
ประชาส ัมพ ันธอ ัจฉร ิยะจะประกอบไปด วย วงจรแปลง
แรงดันไฟฟากระแสสลับ 230 โวลต ความถ่ี 50 เฮิรตซ ใหเปน
แรงดันไฟฟากระแสตรง 12 โวลต เพื่อใชสำหรับเปนแหลงจาย
แรงดันไฟฟากระแสตรงใหกับไมโครคอนโทรลเลอร Arduino 
Mega 2560 และมีวงจรแปลงแรงดันไฟฟากระแสสลับ 230 
โวลต ความถี่ 50 เฮิรตซ เปนแรงดันไฟฟากระแสตรง 5 โวลต 
เพื่อใชสำหรับเปนแหลงจายแรงดันไฟฟากระแสตรงใหกับรเีลย 
ใชอุปกรณตรวจจับการเคลื่อนไหว PIR Sensor เพ่ือสงสัญญาณ
ตอไปยังไมโครคอนโทรลเลอรท่ีเปนสวนประมวลผล สำหรับการ
เปดโคมฉายหลอดแอลอีดีที่ติดตั้งอยูกับตัวบอรดประชาสัมพันธ 
สำหรับการใหความสองสวางที่บริเวณบอรดประชาสัมพันธให 
และเพ่ือเปดหลอดไฟแอลอีดีแบบเปลี่ยนสไีดตดิอยูรอบตวับอรด
ประชาสัมพันธใหสวาง โดยโคมไฟฟาทั้งสองเปนการเปดแบบ
อัตโนมัติเชนเดียวกัน และใชอุปกรณตรวจจับควัน MQ-2 
Smoke Gas Sensor เพื ่อใหบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะ
สามารถแจงเตือนการเกิดเพลิงไหมแบบอัตโนมัติดวยสัญญาณ
กระดิ่ง ในกรณีที่เกิดเหตุเพลิงไหม และที่บอรดประชาสัมพันธ
ยังมีการติดตั้งแท็บเล็ตขนาดจอ 10.1 น้ิว เพ่ือการแสดงขอความ
ที่ตองการประชาสัมพันธแบบไฟลขอมูลได ที่สามารถตั้งเวลา
การชารจแบตเตอรี่แท็บเล็ตผานตัวตั้งเวลาได 
5.2โครงสราง 
 โครงสรางหลักของบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะไดแสดงดัง
รูปที่ 6 และรูปที่ 7 โดยในสวนของบอรดประชาสัมพันธจะ
ประกอบไปดวยตัวโครงสรางหลักที่สรางขึ้นจากอลูมิเนียมและ
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ตัวขอบสรางขึ้นจากไมจริง ท่ีประกอบเขากันอยางแข็งแรง มุม
ดานบนทั้งสองของบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะไดติดตั้งโคม
ฉายหลอดแอลอีดีไว สำหรับใหความสองสวางท่ีบริเวณดานหนา
บอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะ บริเวณดานในขอบของบอรด
ประชาสัมพันธอัจฉริยะไดหลอดไฟแอลอีดีแบบเปลี่ยนสีได เพ่ือ 
ประดับใหเกิดความสวยงามและสะดุดตา มีการติดตั้งแท็บเล็ต
ขนาดจอ 10.1 นิ้ว ไวบริเวณดานลางของบอรดประชาสัมพันธ
อัจฉริยะ สวนอุปกรณตรวจจับการเคลื ่อนไหว PIR Sensor 
อุปกรณตรวจจับควัน MQ-2 Smoke Gas Sensor กระดิ่งแจง 
เตือน และกลองวงจรควบคุมไดติดตั ้งไวบริเวณดานขางของ
บอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะ โดยบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะ 
น้ี มีขนาดความกวาง 1.3 เมตร ความยาว 1.6 เมตร และความ
หนา 0.12 เมตร โครงสรางใชอลูมิเนียมเพ่ือความแข็งแรง และมี
น้ำหนักเบา สวนตัวกรอบใชกรอบไมเพื่อความสวยงามและมี
น้ำหนักเบาเชนเดียวกัน ตัวบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะได
แสดงดังรูปท่ี 6 

รูปท่ี 6 โครงสรางและการติดตั้งบอรดประชาสัมพันธอัจฉรยิะ 

รูปท่ี 7 การติดตั้งอุปกรณตรวจจบัการเคลื่อนไหว PIR Sensor 
  และ อุปกรณตรวจจับควัน MQ-2 Smoke Gas Sensor 

วารสารวิจัยและนวัตกรรมการอาชีวศึกษา
Vocational Education Innovation and Research Journal

ปีที ่7 ฉบับที ่1 มกราคม - มิถุนายน 2566

19

Thai-Journal Citation Index Centre Tier #2 



รูปท่ี 8 วงจรรวมของบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะ 

    วงจรรวมท ี ่ ใช  ในการทำงานและการควบค ุมบอรด
ประชาสัมพันธอัจฉริยะ ไดแสดงไวดังรูปที่ 8 โดยจะประกอบดวย 
วงจรแปลงแรงดันไฟฟากระแสสลับ 230 โวลต ความถี่ 50 เฮิรตซ           
ใหเปนแรงดันไฟฟากระแสตรง 12 โวลต อยูที่ตำแหนงดานบนของ
วงจรรวม เพื่อใชสำหรับเปนแหลงจายแรงดันไฟฟากระแสตรงใหกับ
ไมโครคอนโทรลเลอร Arduino Mega 2560 และม ีวงจรแปลง
แรงด ันไฟฟากระแสสลับ 230 โวลต ความถ่ี 50 เฮ ิรตซ เปน
แรงดันไฟฟากระแสตรง 5 โวลต อยู ตำแหนงดานลางสุด เพื ่อใช
สำหรับเปนแหลงจายแรงดันไฟฟากระแสตรงใหกับรีเลยตำแหนง
ดานซาย คือ อุปกรณตรวจจับการเคลื่อนไหว PIR Sensor มีหนาท่ี
ตรวจจับการเคลือ่นไหวแลวสงสัญญาณตอไปยังไมโครคอนโทรลเลอร
ที ่เปนสวนประมวลผล เพื ่อสั ่งการเปดโคมฉายหลอดแอลอีดีท่ี                
ติดตั้งอยูกับตัวบอรดประชาสัมพันธ สำหรับการใหความสองสวางท่ี
บริเวณบอรดประชาสัมพันธ และเพื่อเปดหลอดไฟแอลอีดีแบบ
เปลี่ยนสีไดที่ไดทำการติดตั้งอยูรอบตัวบอรดประชาสัมพันธใหติด 

โดยโคมไฟฟาทั้งสองชุดนี้สามารถเปดไดแบบอัตโนมัติในเดียวกัน 
ตำแหนงดานซายอีกตัว คือ อุปกรณตรวจจับควัน MQ-2 Smoke 
Gas Sensor ที่คอยทำหนาที่ตรวจวัดปริมาณควันแลวสงคาไปยัง
ไมโครคอนโทรลเลอร ท ี ่ เป นส วนประมวลผล เพ ื ่อให บอรด
ประชาสัมพันธอัจฉริยะสามารถแจงเตือนการเกิดเพลิงไหมแบบ
อัตโนมัติดวยสัญญาณกระดิ่ง ในกรณีท่ีเกิดเหตุเพลิงไหม และมีแท็บ
เล็ตขนาดจอ 10.1 น้ิว แสดงไวดานบนดานขวาของวงจรรวม 

6.ผลการดำเนินการวิจัย
6.1ผลการทดสอบการทำงานของอุปกรณตรวจจับการ
เคลื่อนไหว PIR Sensor

วัตถุประสงคของการทดสอบการทำงานของอุปกรณ
ตรวจจับการเคลื่อนไหว PIR Sensor ที่ไดแสดงไวดังรูปท่ี 9 ก็
เพ่ือตองการสั่งการใหดวงโคมฉายหลอดไฟแอลอีดี และหลอดไฟ
แอลอีด ีแบบเปลี ่ยนสีไดนั ้นสามารถทำการเปดปดไดแบบ

5.3วงจร 

วารสารวิจัยและนวัตกรรมการอาชีวศึกษา
Vocational Education Innovation and Research Journal

ปีที ่7 ฉบับที ่1 มกราคม - มิถุนายน 2566

20

Thai-Journal Citation Index Centre Tier #2 



อัตโนมัติ โดยถามีผู คนเดินมาเขาใกลบอรดประชาสัมพันธ
อัจฉริยะในระยะที่กำหนด คือ 0 ถึง 2.5 เมตร อุปกรณตรวจจับ
ก า ร เ ค ล ื ่ อ น ไ ห ว  PIR Sensor ก ็ จ ะ ส  ง ส ั ญ ญ า ณ ไ ป ยั ง
ไมโครคอนโทรลเลอร Arduino Mega 2560 ท่ี เป นส วน
ประมวลผล เพื่อสั่งการเปดดวงโคมฉายหลอดไฟแอลอีดี และ
เปดหลอดไฟแอลอีดีแบบเปลี่ยนสีไดในเวลาเดียวกัน หลังจาก
นั ้น ถาผ ู คนเดินออกจากบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะใน
ระยะไกลกวา 2.5 เมตร ขึ ้นไป ดวงโคมฉายหลอดไฟแอลอีดี 
แ ล ะ ห ล อ ด ไ ฟ แ อ ล อ ี ด ี แ บ บ เ ป ล ี ่ ย น ส ี ไ ด   ก ็ จ ะ ถู ก
ไมโครคอนโทรลเลอร Arduino Mega 2560 สั ่ งการใหปด
ภายใน 10 วินาที ซึ่งจะไดผลลัพธการทดสอบดังตารางท่ี 1 
โดยผลการทดสอบก็เปนไปตามวัตถุประสงคตามที ่ผู วิจัยได
ตั้งเปาหมายเอาไว ดวงโคมฉายหลอดแอลอีดีไดแสดงดังรูปท่ี 10 
และหลอดไฟแอลอีดีแบบเปลี่ยนสีไดแสดงดังรูปท่ี 11 

รูปท่ี 9 การทดสอบการทำงานของอุปกรณตรวจจับการ 
  เคลื่อนไหว 

ตารางท่ี 1 ผลการทดสอบการทำงานของอุปกรณตรวจจับการ 
 เคลื่อนไหว 

ครั้งที่ ระยะทาง (เมตร) การทำงานของดวงโคมฉาย 
และหลอดแอลอีดีเปลี่ยนสีได 

1 0.5 ทำงาน 
2 1.0 ทำงาน 
3 1.5 ทำงาน 
4 2.0 ทำงาน 
5 2.5 ทำงาน 
6 3.0 ไมทำงาน 
7 3.5 ไมทำงาน 
8 4.0 ไมทำงาน 
9 4.5 ไมทำงาน 
10 5.0 ไมทำงาน 

รูปท่ี 10 โคมฉายหลอดแอลอีด ี

 รูปท่ี 11 หลอดแอลอีดีเปลี่ยนสีได 
6.2 ผลการทดสอบการทำงานของอุปกรณตรวจจับควัน 
 วัตถุประสงคของการทดสอบการทำงานของอุปกรณ
ตรวจจับควัน MQ-2 Smoke Gas Sensor ดังที่ไดแสดงไวดังรูป
ท่ี 12 ก็เพื่อตองการสั่งการใหกระดิ่งที่ใชแจงเตือนสามารถทำ
การเปดปดไดแบบอัตโนมัติ ดังที่ไดแสดงไวดังรูปท่ี 13 เพื่อแจง
เตือนการเกิดเพลิงไหมแบบอัตโนมัติ ที ่สามารถรับรู ไดจาก
อุปกรณตรวจจับควัน โดยเมื่ออุปกรณตรวจจับควันน้ี ตรวจจับ
ปริมาณควันไฟไดมากกวา 150 ppm ก็จะทำการสงสัญญาณไป
ยังไมโครคอนโทรลเลอร Arduino Mega 2560 ท่ีเปนสวน
ประมวลผล เพื ่อสั ่งการใหกระดิ ่งมีเสียงดังแจงเตือนเกิดข้ึน 
ไดผลลัพธการทดสอบดังตารางท่ี 2 โดยผลการทดสอบที่ไดน้ัน 
ก็เปนไปตามวัตถุประสงคตามท่ีผูวิจัยไดตั้งเปาหมายเอาไว 
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ตารางท่ี 2 ผลการทดสอบการทำงานของอุปกรณตรวจจับควัน 

ครั้งที่ คาควันที่ตรวจวัดได(PPM) สถานะกระดิ่ง 

1 85 ไมสงสัญญาณแจงเตือน 
2 90 ไมสงสัญญาณแจงเตือน 
3 112 ไมสงสัญญาณแจงเตือน 
4 135 ไมสงสัญญาณแจงเตือน 
5 148 ไมสงสัญญาณแจงเตือน 
6 152 สงสัญญาณแจงเตือน 
7 158 สงสัญญาณแจงเตือน 
8 165 สงสัญญาณแจงเตือน 
9 183 สงสัญญาณแจงเตือน 
10 196 สงสัญญาณแจงเตือน 

รูปท่ี 12 อุปกรณตรวจจับควัน 

รูปท่ี 13 กระดิ่งท่ีใชสงสัญญาณแจงเตือน 

6.3ผลการทดสอบการทำงานของแท็บเล็ต 
 วัตถุประสงคของการทดสอบการทำงานของแท็บเล็ตเพ่ือ
ตองการแสดงขอความท่ีตองการประชาสัมพันธแบบไฟลขอมูลไววา
การแสดงขอมูลนั้น จะสามารถแสดงใหเห็นไดอยางชัดเจนและ
ครบถวนหรือไม โดยขอมูลที่ใชแสดงผานหนาจอแท็บเล็ตจะเปน
แผนการเรียนของหลักสูตรวิศวกรรมศาสตรบัณฑิต สาขาวิชา
วิศวกรรมไฟฟา ซึ่งจะมีแผนการเรียนอยูทั้งหมด 3 แผนการเรียน 
ค ือ 1. แผนการศึกษานักศ ึกษา วศ.บ. 4 ป (โปรแกรมปกติ ) 
2. แผนการศึกษานักศึกษา วศ.บ. 4 ป (เทียบโอนความรู และ
ประสบการณ) 3. แผนการศึกษานักศึกษา วศ.บ. 4 ป (เทียบโอน

ความรูและประสบการณ) แผน เสาร-อาทิตย ไดผลลัพธการทดสอบ
ดังตารางที่ 3 โดยผลการทดสอบที่ไดนั้น เปนไปตามวัตถุประสงค
ตามท่ีผูวิจัยไดตั้งเปาหมายเอาไว ดังท่ีไดแสดงไวดังรูปท่ี 14 

ตารางท่ี 3 ผลการทดสอบการแสดงผลผานหนาจอแท็ปเล็ต 

ลำดับที ่ แผนการศึกษา ผลการทดสอบ 

1 แผนการศึกษานักศึกษา 
วศ.บ. 4 ป (โปรแกรม
ปกติ)

แสดงใหเห็นไดอยาง
ชัดเจน 

2 แผนการศึกษานักศึกษา 
วศ.บ. 4 ป (เทียบโอน
ความรูและประสบการณ)

แสดงใหเห็นไดอยาง
ชัดเจน 

3 แผนการศึกษานักศึกษา 
วศ.บ. 4 ป (เทียบโอน
ความรูและประสบการณ) 
แผน เสาร-อาทิตย

แสดงใหเห็นไดอยาง
ชัดเจน 

รูปท่ี 14 หนาจอแท็บเล็ต 

6.4ผลการทดสอบสวิตชควบคุมการสั่งการ 
 โหมดการทำงานของโคมฉายหลอดไฟแอลอีดี และหลอดไฟ
แอลอีดีแบบเปลี่ยนสีได มี 2 โหมดการทำงาน คือ มีทั ้งการ
ควบคุมการแบบอัตโนมัติและแบบควบคุมดวยมือ ซึ่งการควบคุม
การแบบอัตโนมัติไดมีผลทดสอบไปแลวในหัวขอท่ี 6.1 ดังน้ัน ใน
หัวขอนี้ ผูวิจัยจึงจะทดสอบการสั่งการในโหมดควบคุมดวยมือ 
โดยทำการปรับสวิตชควบคุมการสั่งการในโหมดควบคุมดวยมือ
จำนวน 10 ครั้ง เพื่อทดสอบการทำงานวาเปนไปตามที่ตองการ
หรือไม ซึ่งผลลัพธการทดสอบท่ีไดแสดงดังตารางท่ี 4 โดยผลการ
ทดสอบที ่ได น ั ้น เป นไปตามวัตถุประสงคตามที ่ผ ู ว ิจ ัยได
ตั ้งเปาหมายเอาไว คือ สามารถควบคุมการสั ่งการในโหมด
ควบคุมดวยมือไดโดยไมมีขอผิดพลาดเกิดข้ึน 
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รูปท่ี 15 สวิตชควบคุมการทำงาน 

ตารางท่ี 4 ผลการทดสอบการสั่งการในโหมดควบคุมดวยมือ 

ลำดับที ่ การสั่ง
การ 

โคมฉายหลอด
แอลอีดี 

หลอดไฟ
แอลอีดี 

1 เปด ทำงานถูกตอง ทำงานถูกตอง 
2 ปด ทำงานถูกตอง ทำงานถูกตอง 
3 เปด ทำงานถูกตอง ทำงานถูกตอง 
4 ปด ทำงานถูกตอง ทำงานถูกตอง 
5 เปด ทำงานถูกตอง ทำงานถูกตอง 
6 ปด ทำงานถูกตอง ทำงานถูกตอง 
7 เปด ทำงานถูกตอง ทำงานถูกตอง 
8 ปด ทำงานถูกตอง ทำงานถูกตอง 
9 เปด ทำงานถูกตอง ทำงานถูกตอง 
10 ปด ทำงานถูกตอง ทำงานถูกตอง 

7.สรุปผลวิจัย
จากผลการวิจัยที่ได สามารถสรุปผลวิจัยตามวัตถุประสงค

ดังนี้ สามารถสรางและพัฒนาบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะใหมี
ความสวยงาม มีความโดดเดน มีการเพิ่มฟงกชันการใชงานใหมี
มากขึ้นกวาบอรดประชาสัมพันธแบบปดประกาศแบบธรรมดา
ทั่วไป โดยผูวิจัยไดติดตั้งโคมฉายหลอดไฟแอลอีดี เพื่อใหความ
สองสวางบริเวณดานหนาบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะ ติดตั้ง
หลอดไฟแอลอีดีแบบเปลี่ยนสีได เพื่อประดับใหสวยงาม ติดตั้ง
อุปกรณตรวจจับควัน เพื่อการแจงเตือนการเกิดเพลิงไหมดวย
สัญญาณกระดิ่งแบบอัตโนมัติ และติดตั้งอุปกรณตรวจจับการ
เคลื่อนไหว เพื ่อสั ่งการใหเปดโคมฉายหลอดไฟแอลอีดี และ
หลอดไฟแอลอีดีแบบเปลี่ยนสีไดแบบอัตโนมัติ 
    จากผลการทดสอบการสั่งการแบบอัตโนมัติและแบบควบคุม
ดวยมือ นั ้น ปรากฏวาสามารถทำการสั ่งการไดอยางไมมี
ขอผิดพลาด ไดผลการทดสอบที่เปนไปตามวัตถุประสงคที่ได
ตั้งเปาหมายไว และเงื่อนไขการทำงานก็เปนไปตามขอบเขตของ
งานวิจัยทุกประการ จึงสรุปไดวาบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะท่ี
ผูวิจัยไดสรางและพัฒนาข้ึนน้ี สามารถใชงานไดจริง และมีการใช
งานไดอยางมีประสิทธิภาพดีเยี่ยม 

8.อภิปรายผลวิจัยและขอเสนอแนะ
จากสรุปผลการวิจัย สามารถอภิปรายผลวิจัยไดดังน้ี ผลวิจยั

ท่ีผูวิจัยทดสอบออกมาไดน้ัน เปนไปตามวัตถุประสงคท่ีไดตั้งไว
ทุกขอ และสามารถนำไปติดตั้งใชงานไดจริง โดยไดดำเนินการ
ติดตั้งบอรดประชาสัมพันธอัจฉรยิะไวท่ีบริเวณหองพักคณาจารย
สาขาวิชาวิศวกรรมไฟฟา คณะวิศวกรรมศาสตร มหาวิทยาลัย
ภาคตะวันออกเฉียงเหนือ ปรากฏวาบอรดประชาสมัพันธอัจฉรยิะน้ี 
สามารถทำงานไดอยางมปีระสิทธิภาพดีเยีย่มตามท่ีผูวิจยัไดออกแบบ 
ไวทุกประการ  

ขอเสนอแนะเพื่อการพัฒนา ผูวิจัยเสนอใหเพิ่มการสั่งการ
ควบคุมดวยระบบไอโอทีกับบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะ เพ่ือ
เพิ่มชองทางในการสั่งการควบคุมและเพิ่มชองทางการแสดงผล
ผานแอปพลิเคชัน ก็จะสงผลใหผูใชงานสามารถสั่งการควบคุม
และดูการแสดงผลผานแอปพลิเคชันไดอีกชองทางหน่ึง อีกท้ังยัง
สามารถเพิ่มอุปกรณตรวจจับแรงดันไฟฟาและอุปกรณตรวจจบั
กระแสไฟฟาเพิ่ม เพื่อตรวจสอบการทำงานของวงจรไฟฟาและ
อุปกรณตางๆ ได ดังนั้น ถาไดเพิ่มสิ่งตางๆ ตามขอเสนอแนะน้ี 
จะสงผลใหบอรดประชาสัมพันธอัจฉริยะมีฟงกชันการทำงาน
ท่ีมากข้ึน และมีการใชงานท่ีสะดวกมากข้ึนตามไปดวย 
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